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Tahis | Ruumi nimetus Ruumi pindala, m”2
131 K30 o \ |
/ LA EV7 | Ettevalmistustsehh 1 760
K15 | Lukksepa tédkoht 40
K16 | Lukksepa t6okoht 110
K17 | Lukksepa t6okoht 40
Ettevalmistustsehh RK1 | Robotkeevitus 119
E Soog F3 Sisetreipink 130
H19 | Haavelduskamber 350
V20 Varvikamber 350
L6 Puhver 260
WL..1 K31 | Lukksepa tookoht 198
L31 Ladu 132
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Teostas P.Pihlakas Nimetus: Faili nimetus.
1 _E S& AS E-Profiil tootmise plaan
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